Наименование проекта: 
Синтез интеллектуальных алгоритмов управления на основе построения гиперповерхности переключения с учетом динамических свойств управляемых объектов
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Наименование этапов работ и что по ним выполнено: 
[bookmark: _GoBack]- Первый этап (01.10.2019-02.09.2020) – подготовлены две статьи для публикации в журналах, индексируемых в международных базах данных; принято участие в международной конференции с докладом по результатам реализации проекта.
- Второй этап (03.09.2020-02.09.2021) – опубликовано две статьи, подготовленные по результатам реализации проекта, в журналах, индексируемых в международных базах данных.
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